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FUNDAMENTOS FÍSICOS DE LA INGENIERÍA. ITOP

TEMARIO

I.- Cinemática y Dinámica de una partícula


Vectores de posición, velocidad y aceleración


Leyes de Newton


Trabajo, potencia y energía cinética


Campo de fuerzas conservativo


Momento lineal y momento angular

II.- Cinemática y Dinámica de un sistema de partículas

Movimiento de rotación y traslación de un sólido rígido

Momento angular de un sólido rígido 

Ecuación del movimiento de rotación

Energía cinética de rotación 

Conservación de la energía

Reducción de un sistema de fuerzas

Condiciones de equilibrio

III.- Sistemas de Fuerzas

Las fuerzas como vectores deslizantes

Momento de una fuerza

Sistemas de fuerzas equivalentes

Reducción de un sistema de fuerzas

Distribuciones continuas de fuerzas

IV.- Equilibrio del Sólido Rígido


Ecuaciones de equilibrio


Enlaces o ligaduras


Diagrama de sólido libre


Equilibrio de un sólido sometido a fuerzas aplicadas en dos puntos


Indeterminación estática y enlaces parciales

V.- Rozamiento


Leyes del rozamiento seco

Deslizamiento y vuelco

Rozamiento por rodadura

VI.- Centros de masa y momentos de inercia

Definiciones


Calculo de centros de masa y momentos de inercia por integración


Propiedades de simetría y composición


Ecuaciones de transformación de los momentos de inercia de láminas planas


Teorema de Steiner


Ejes principales de inercia


Circulo de Mohr


Teoremas de Pappus-Guldin

VII.- Electricidad

Campo y potencial electrostático


Circulación y flujo del campo electrostático


Conductores y dieléctricos


Condensadores: Capacidad. Energía electrostática


Corriente eléctrica continua. Ley de Ohm: Resistencia. Ley de Joule.


Leyes de Kirchhoff. Fuerza Electromotriz.


Campo magnetostático. Circulación y flujo del campo magnetostático.


Materiales magnéticos


Ley de inducción electromagnética. Autoinducción e inducción Mutua.


Energía Magnética.

VIII.- Termodinámica

Calor: equivalente mecánico


Principio Cero: Temperatura. Capacidad Calorífica y Calor específico. Trabajo. 
Primer Principio. Entalpía.


Gases Perfectos. Aplicaciones.


Procesos Reversibles e Irreversibles. Ciclo de Carnot. Ciclo de Otto.


Segundo Principio. Entropía


Transferencias de calor: Conducción, Convección y Radiación


Dilatación y Calor Latente

IX.- Fenómenos Ondulatorios

Introducción: Oscilaciones libres, amortiguadas y forzadas 

Resonancia. Osciladores Acoplados

Composición de movimientos armónicos simples

Ondas. Ecuación del movimiento: Cuerdas y Ondas de Presión

Solución Armónica: Parámetros Característicos. Energía y Momentum.

X.- Reflexión y Refracción en ondas


Interferencias


Ondas Estacionarias


Difracción 


Efecto Doppler
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Profesor del primer cuatrimestre: Inocencio R. Martín Benenzuela

email: imartin@ull.es
http://webpages.ull.es/users/imartin/
Tutorías: martes y jueves de 10:30 a 11:30 h

Profesor del  segundo cuatrimestre y de prácticas: Fernando Lahoz Zamarro

email: flahoz@ull.es

http://webpages.ull.es/users/flahoz/

Lás prácticas se realizarán en el segundo cuatrimestre.


La evaluación se realizará mediante dos exámenes parciales y los informes de las prácticas. 

