ANUNCIO DE CURSO DE DOCTORADO Y MASTER

Título: CONTROL ÓPTIMO EN GRUPOS DE LIE

Fechas de impartición: 8, 9, 10 y 11 de mayo

Profesor: David Martín de Diego (Departamento de Matemáticas, CSIC, Madrid) 
RESUMENDEL CURSO: En este curso se explorará la estrecha relación entre la mecánica geométrica y la teoría del control óptimo y se aplicará al control óptimo de sistemas mecánicos. 
Para mayor claridad en la exposición se trabajará fundamentalmente en el grupo de Lie SO(3).

PROGRAMA: Los temas que se abordarán en la primera parte del curso serán:  

1. Introducción.
2. El grupo de rotaciones SO(3).
3. El cuerpo rígido. Dinámica y Ecuaciones reducidas.
4. Control óptimo en SO(3).
Comentario: Más adelante, en una segunda parte,  se estudiará el control óptimo discreto en grupos de Lie
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